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3DEverywheres.r.l

A 3DEverywhere Srl. & una spinoff del Laboratorio di Tecnologia di Telecomunicazioni
Multimediali (LTTM) del Dipartimento di Ingegneria dell'Informazione (DEI) dell'Universita di
Padova,che da oltre 12 anni trasferiscedalla ricerca universitariacompetenzedi computer vision
e machine learning allo stato R S fafte€Q ad applicazioni industriali e commerciali per |l
rilevamento/riconoscimentodi eventi, azioni, gesti e attivita tramite immagini, video e dati 3D.
3DEverywherdna particolaricompetenzea dafisbd@lle attuali camere3D;

A 3DEverywheraffre siasoluzioniSWin OEM chesistemichiaviin-mang,

A Direcente3DEverywheréa sviluppatocomepropri prodotti le piattaforme di elaborazionevideoe di
elaborazionedati 3D, rispettivamente chiamate EyeTower2D e EyeTower3D, che usano soluzioni
algoritmicheproprietarie;

A 3DEverywhere un partneridealeper soluzioni@ | KR2 @ &ustomizzaziordi prodotti.

www.3deverywhere.com SD cvervurens
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EYETOWER2D

1. Caratteristiche e vantaggi
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EYETOWER2D

EyeTower2D e una suite di moduli per
t QI yellafclassificazionevideo (Video
ContentAnalysis)

\®

EyeTower 2D tramite t QI yin-tdmpa@a A
reale dei flussi video rileva e classifica
dzy QI Ydelel di eventi relativi a
persone, situazioni comportamentali,
veicolied oggetti,
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EYETOWER2D
Video Tracking

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

medesimo oggetto in ogni immagine della
sequenzavideo in cui e presente al fine di =
determinare in ogni istante la sua posizione .
(velocitaed eventualmentealtri parametri) Le f§
caratteristicheR S flfoftmo di video tracking
sono fondamentali per la qualita delle
prestazioni R S f ahdllsi video. Le tecniche
proprietarie di video tracking utilizzate da
3DEverywhergappresentando stato R S arte ¢
in questo campoe sono alla basedel successo
delle rilevazionidegli eventi di interesseconun =
limitato numero di falsi allarmi che caratterizza =~
EyeTowelD.

Dﬁtermmazmne del percorso e della velocita (km/h) di ogni -
 sciatore individuato (sulla mappa)
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EYET@WERzD Caratteristichegenerali

A

EyeTowefDrilevaautomaticamentan temporealegli ceventidi interess& concettola cuidefinizione
particolaredipendedallaspecificaapplicaziong e linotificasecodovarie modalitg

ComesistemaEyeTowePD e stato progettato per essererobustoe affidabile cioe siaper minimizzard falsi
allarmisiaper limitare il piu possibile la mancatarilevazionedi effettivi eventidi interessea causadi
variazionidi luce, condizionimetereologichepresenzali oggettiimprevistio altro ;

EyeTowefD ¢ integrabilecontutte le attuali architetture e sistemidi videosorvegianzan particolare

gestisce

- videocamereanalogichedigitali, IP, videaegistratod 3 NJ TugoB8ei forindti (ddeocorrentiquali
M-W t 9 DX at9DnX I HcnX XUOT

-NVR, VMSSW di terze parti e attuatori HW.

EyeTower 2D gestisceanchesistemiHW/SW danterno ed esternoderivatida EyeTower 3Bheusanodati
3D permigliorarele prestazioniS affidabilitadel sistema

EyeTower 2D e progettato rogettataper includereestensionie customizzaziorson minimo sforza
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EYETOWER2D

2. Soluzioni verticall

2.1 Survelllance

2.2 Smairt city

2.3 Traffic

2.4 Retall

2.5 Public Building Control
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EYETOWER2D

2.1 Survelllance
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Persone: 1

EYETOWER2D

Survelllance

Il pacchetto Surveillance concepito per la sorveglianzadi edifici e aree sensibili,offre le

seguentifunzionalita

A generaallarmiin casodi ingresso,uscita, movimentodi una o pitl personein unao pitl
piu areed'interesseconfigurabilidall'utente (Intrusion e Off-limit Regions;

A segnalaattraversamentbidirezionalidi linee virtuali da parte di persone(Trip-wire) ;

A segnald QI G i NJ @iSineR irtva8 nelladirezionenon consentita(WrongWay);

A segnald'accensione/spegnimentdelle luci (Lightson/off);

A segnalasconnessionedisorientamentodella camerae eventi di tamperingdi vario tipo

(Tampering/NoCamera
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EYET@WERZD Surveillance moduli

Tampering / No Camera Lightson/off Intrusion
' \ (;” Iz Hy

; |

Rileva offuscamento/spostamento e WAt SO f QF O0OSyaAz2yS «k SeéghdbBdg A ywRBNE@GERento di

sconnessione della camera delle luci una o piu persone in dzy @rea di
interesseconfigurabilR I £ € Qdzi Sy (i S

Trip-Wire Off-Limit Regions
<= i~ /;

Segnala t QF G 0 NI JSliNJneeY Sy (i 2 Segnalaattraversamentidi linee virtuali Segnalaindebiti ingressidi personeo
virtuali in direzione opposta a quella in qualunque direzione da parte di veicoli in una o pil regioni di
consentita, ad es tentativi di accesso persone, ad es sconfinamentiin aree interesse Ad es per circoscrivere
tramite porte riservatel £ £ Qdza OA U | riservate(magazzinisalemacchine) zone di pericolo, zone di rispetto

attorno a oggetti di valore (museio

banche)

(*) Presenza movimentodi intrusi sonorilevati tramite un algoritmo di trackingevoluto, accuratoe robusto rispetto a
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EYETOWER2D

2.2 Smairt city
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EYETOWER2D
Smart city

Il pacchettoSmartCity, concepitoper la sorveglianzali persone,veicolie comportamentiin
contestiurbani, offre le seguentifunzionalita

Arileva presenzae percorsidi personee veicoliin zoneurbane,come piazze vie, ecc in cui
interessaanalizzarnel comportamentoe ne registrail tempo di permanenza(Counting;

A contail numerodi personee veicoliattraversovarchidi ingressoe di uscita(Line-Flow);
Arileva attraversamentidi linee virtuali in direzioneproibita da parte di personee di veicoli
Utile nel casodi veicoli,ad es per individuareaccessoa sensiunici secondola direzione
vietatae nel casodi personeper segnalareaccessattraversoentrate vietate (Wrong Way);
Afornisce statistiche su tempi di percorrenza/stazionamentan zone di interesse con la
possibilitadi riportare i risultati statisticianchetramite efficacicodifichedi colore chiamate
cheatmap< (StatisticMaps e OccupancyRate).
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EYETOWERZ2D Smart city:moduli (1/2)

Counting
Contapersoneo veicoliin areedi interessesegnalanddl superamentodi soglieprestabilite Monitora ad
es il numerodi auto in un parcheggia le personein localifieristici, musei,centri commercialisegnalando

sovraffollamenti

Contagli attraversamentidi personeo veicolirispetto a linee virtuali e segnalaquandoil loro numeroin
direzioniprefissatesuperasoglieprestabilite Utile ad es per monitoraret QI ¥ Fdi viktaigri alfiere,

veicoliin parchegge preveniresovraffollamenti
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EYETOWERZ2D Smart city:moduli (2/2)

Loitering

Segnalaguando la presenzadi personein aree R Q A y (i § piddréedpes tempi superiori ad una soglia
prestabilita,ad es comportamentosospettodavantia negozidi lusso,banche parcheggi

Off-Limit Regions

=R &3 A = A i A X X = A A X A =

s o {S3ylrtt AYRSOAGA Ay3aINBaaA RA LISNE2YS 2 @SAO:
IR Sa®dx LISNI OAND2AONAGSNE 12yS RA NRaLISGG2=
limitato.

StatisticMaps OccupancyRrate

ST
o, N

Fornisce statistiche su numero di persone o veicoli e relativi tempi di percorrenza,occupazionee
permanenzanareeR QA YU SNk aa$S
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EYETOWERZ2D Smart city: privacy

Ottemperanzaalle norme sullgprivacy

Smart City opera in ottemperanza alle norme sulla privacy, in quanto non salva le immagini
riprese dalle telecamere, ma le elabora automaticamente per generare allarmi e statistiche.
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EYETOWERZ2D Smart city e presentazione dati
t NBASY Gl T A2YS Ay idz i AhddtmaRss A

Quantita di personee veicoliin aree di interesse(come striscie pedonali
fermate RSt f Ql ideiog pidzieX) e relativi tempi di percorrenza
stazionamentaal pari di altri parametri quantitativi di significatostatisticq
possonoessererappresentatin modo intuitivo associandapportuni colori
adognipunto R S imtn&yine

[ eadi basee quelladi codificarei valori numericidei risultati tramite u :
colori che suggeriscandn modo visivo f @ndamento dei risultati sullQ # & 2 AL
immagine Ad esempioe tipico colorarecontinte ccaldeE comearancionee ¢ R N
rosso le regionidi immagineassociateai valori piu elevatidi un parametrg f'k CF R |
comeil movimentodelle persone(in Piazze&SanMarco nellafigure a destrg) o e G / %

e continte dfreddeé Xomeazzurroe blu le regioni associateai valori piu ~ Heat map della localizzazione dei
bassi movimenti delle personein PiazzaSan

Marco
u

Rappresentaziongrafiche di questo tipo, chiamate tipicamente & K S |
Y | LJ¥anno il pregio di fornire con un semplice sguardo un efficace
riassuntovisivodella situazionedi un luogodi interesse

Codice colore:

Rosso Massimo movimento
Blu Minimo movimento

X«
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Smart city- Caso di studio: Venezu

Plazza San Marcc;oDaIIe 11 00 alle 12:00
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EYETOWER2D
Smart city- Caso di studio: Venezi

Plazza San Mar@pDalle 12:00 alle 13:00
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